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PANORAMSKI POGLED ZA
POMOC PRI PARKIRANJU
Racunalni sustav mora ne samo
“vidjeti”, nego i razumjeti videno.
Zato je Eesto potrebno podesiti bo-
je i svjetlinu slike, 5to se obavlja
razvojem novih i poboljSanjem po-
stojecih algoritama, ¢ime se bavi

doktorand Nikola Bani¢

postidjelini
u Mercedesu

Profesori i mladi istraZivaci Fakulteta elektrotehnike i racunalstva te
Fakulteta prometnih znanosti upravo rade na dvogodisnjem projektu VISTA
(Computer Vision Innovations for Safe Traffic), u sklopu kojega razvijaju

najnovija rjeSenja za sustave pomoci vozacima
Tekst VEDRAN FLAJNIK - Foto IVAN LACKOVIC]

apredni sustavi za pomo¢
N vozaCima, kao §to su de-

tekcija i prepoznavanje
prometnih znakova, upozorenje
pri nenamjernoj promjeni pro-
metnog trakailisustav za detek-
cijuumora kod vozaca, sve se Ce-
§¢e poc€inju pojavljivati kao dio
standardne ili opcijske opreme
uglavnom skupljih i ekskluziv-
nijih premium modela. No, mi-
sliteli dajerijec o sustavima ¢ije
su tajne poznate samo inZenje-
rimaiz Mercedesa, BMW-a, Au-
dija, Nissana..., grijesite. Jer, bas
na takvim i sli¢nim sustavima
vec neko vrijeme uspje$noradii
desetak stru¢njaka sa zagrebac-
kog Fakulteta elektrotehnike i
racunarstva!

Pod vodstvom prof. dr. Sve-
na Loncaricaiuz partnerstvos
nekolicinom kolega s Fakulteta
prometnih znanosti, oni upravo
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rade na dvogodi$njem projektu
VISTA (Computer Vision Inno-
vations for Safe Traffic), zapo-
¢etom 1. travnja prosle godine
i sufinanciranim sredstvima iz
europskih fondova.

-Na$ tim pokuSavaiznacirje-
Senja za probleme koji su defi-
nirani u sklopu projekta, a to
su zapravo razni sustavi racu-
nalnog vida koji omogucuju
vecu sigurnost prometa. Rijec
je o ukupno sedam osnovnih
sustava pomocivozacu, ito
za vizualizaciju parkin-
ga panoramskim pogle-
dom (surround-view),
detekciju i prepoznava-
nje prometnih zna-
kova, detekciju z
i prepoznava- ;

™\, nog vremena provedu na VI-

J stavlja uceSce Fakulteta u

DETEKCIJA |
PREPOZNAVANJE
PROMETNOG TRAKA

Sustav otkriva opasna bezrazloZna kri-
vudanja ili napustanje prometnog tra-
ka: lako se pronalaZenje bijelih oznaka
na tamnom asfaltu moZe uginiti lakim,
tu valja paziti i na 3D informacije o
strukturi ceste, gibanje kamere...

nje prometnih traka, upozo-
ravanje prilikom napustanja
prometne trake, automatsku
detekciju prednjih svjetala,
detekciju vegetacije uz ceste i
prepoznavanje mentalnog sta-
nja vozaca, pojasnjava nam dr.
Loncaric¢

Mladi istraZivaci odabrani su
medu najkvalitetnijim magi-
strima elektrotehnike i racu-
narstva. Stariji istrazivadi su,
pak, sveudili$ni nastavnici i
istrazivaci koji dio svojeg rad-

STA projektu i taj rad pred-

proracunu projekta, a svaki

starijiistraZivac je mentor jed-
nom mladom.

No, cilj projekta VI-

STA, teSkog ukupno

. 685.265 eura (573.841

“E daje EU) nije da sve

¥




DETEKCIJA | Wi DETEKCIJA OPASNOSTI
RASPOZNAVANJE A, 0D SUDARA

PROMETNIH ZNAKOVA E o T Panoramske kamere i lidari samo su
Cetvere oéi uvijek vide bolje nego — g neki od istrumenata za percepciju oko-
dvoje, a cilj je da one “neljudske” bu- | - ' line i detekciju opasnosti od sudara.

du u stanju raspoznati ¢ak i znakove Lefne, Nekim senzorima svojstveno je kvali-
koji su slabo osvijetljeni, djelomicno ' el i tetno mjerenje smjera gibanja (npr. po-
zasnijezeni ili zaklonjeni raslinjem, na | b : lie mikrofona, kamera), dok neki mogu
¢emu radi doktorand Ivan Filkovi¢ L = s precizno mijeriti i udaljenost objekta
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Na temelju karakteristiénih totaka
lica sustav prepoznaje umor vozada
te se oglasava alarmom (lijevo).
Doktorandica Iva Harba$ radi na
razvoju sustava za detekciju vege-
tacije uz prometnice
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Prof. dr. Sven Lon&aric i i njegovi suradnici
uvjereni da ée aktivnosti na projektu VISTA
potaknuti nove projekte i suradnju s tvrtka-
ma u hrvatskom automobilskom sektoru
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DETEKCIJA | PRACGENJE
CGESTOVNIH VOZILA
IstraZivanja Fakulteta prometnih
znanosti u sklopu projekta VISTA
vezana su i uz testiranje i evalua-
ciju razvijenih algoritama. Algori-
tmi upotrijebljeni u aplikaciji izvode
detekciju i pracenje vozila, te pre-
poznavanje registarske oznake

el

Doktorand
Ivan Kreso
bavi se trodi-

~ | menzionalnim
~ informacijama

i odredivanjem
poloZaja kamera
u odnosu na
ravninu ceste, a

~ doktorand Darko
4 Juri¢ detekcijom

svjetala vozila

DETEKCIJA

UMORA VOZACA
Sustav kojim se bavi doktorand
Markan Lopar temelji se na tehni-

kama racunalnog vida, pri emu
automatski raspoznaje neke karak-
teristicne tocke lica, na temelju ko-
jih prepoznaje znakove umora kod
vozaca (sklopljene oti, zijevanje...)

ostane samo na istrazivanju,
nego i da rjeSenja do kojih do-
du nasi stru¢njaci pronadu i
svoju primjenu u praksi.

- Gospodarstvo i akadem-
ska zajednica dva su odvoje-
na svijeta, pa nazalost nikada
nema dovoljno interakcijeiin-
formiranosti o tome §to tvrt-
ke trebaju, odnosno $to im fa-
kulteti imaju za ponuditi. No,
mi smo u hrvatskom automo-
bilskom sektoru uoili niz fir-

timaijesulimozda krenuli od
postojecih rjesenja nekih proi-
zvodaca automobila, objagnja-
va da nisu, nego da su se osla-
njali na neka vlastita ranija
istraZivanja.

- Primjerice, prije otprilike
trigodine imali smo jedan za-
jednicki projekt s hrvatskom
tvrtkom Xylon kada smo ra-
zvili sustav sa Cetiri kamere
koji vozacu pruza panoramski
pogled na sve strane oko vozi-

mi za koje smo pro- e laitako mu olaksa-

cijenili da bi mogle vaparkiranje, prica
biti potencijalno U suradnji s Lonéarié.

zainteresirane za hrvatskom , Negdjeuistc_wn-
neke naSe inova- jeme, podsjetimo,
cije. Njih mi mo- tvrtkom Xylon Nissan je svijetu po
zemo stvoriti svo-  FER-0vCi SU jo§  prviput predstavio
jim znanjem ovdje prije tri godine svoje Around View

na FER-u, a te tvrt-
ke ih potom mogu
pretvoriti u proi-
zvod Kkoji se moze
prodavati.

U tu se svrhu na
FER-u odrZavaju
i radionice na ko-
je se pozivaju sve zainteresi-
rane tvrtke koje bi mogle ko-
mercijalizirati znanje nasih
stru¢njaka. Upravo je odrzana
druga od Cetiri planirane, no
znanstvenici odlaze i u indivi-
dualne posjete tvrtkama. One
se, objasnjava dr. Loncaric, na
samim radionicama nerijetko
zbog prisutnosti konkurenci-
je ustrucavaju pricati o svojim
planovima, pa su ti ciljani sa-
stanci ¢esto mnogo konkretni-
ji. 1z jednoga od njih, uostalom,
izrodila se suradnja s Dok-In-
gom, pa Ce crveni Loox, kojeg
smo dobro upoznali u proslom
broju Auto kluba, uskoro stici
na FER, gdje e sluziti kao plat-
forma za testiranje spomenu-
tih, buducih i poboljsanih su-
stava pomoci.

Na pitanje kako su oni zapo-
Celi s radom na svojim projek-

razvili sustav sa
cetiri kamere
koji vozacu pruza
panoramski
pogled oko vozila

rjeSenje, temelje-
no na istoj ideji,
Sto znaci da struc-
njaci s FER-a ite-
kako idu u korak s
vremenom.

- Ovo je samo pr-
va primjena tog su-
stava, jer se on moze koristiti i
ujavnom prijevozu ili velikim
vojnim ili drugim vozilima te
brodovima kod pristajanja,
gdje covjek tesko moze vidje-
ti sve moguce prepreke, objas-
njava Loncaric te zakljucuje:

- Nama nije cilj da na kraju
projekta kazemo da smo zavr-
sili razvoj nekog sustava. Na-
ma je cilj bio da kupimo najsu-
vremeniju opremu, da mladi
istrazivaci doktorandirade na
njoj te da kroz kontakte s do-
macim tvrtkama potaknemo
nove projekte iz kojih bi on-
da mogli financirati daljnji rad
tih talentiranih mladih ljudi.

Uspiju li, donijet ¢e zasigur-
no velike koristi i hrvatskom
gospodarstvu, a time ujedno
dokazati da je i domaca pamet
u stanju mjeriti se s onom naj-
kvalitetnijom svjetskom.



